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Цель семинара: 

формирование компетенций 
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- способность оперировать  основными  понятиями 

вынужденных колебаний осциллятора; 

- решать задачи в области вынужденных колебаний 

осциллятора на базовом или повышенном уровне с 

применением кинематических уравнений колебаний. 

- способность осуществлять выбор метода (способа) 

решения задач на исследование вынужденных колебаний 

осциллятора; 



ОБОБЩЕННЫЙ ПОДХОД К РЕШЕНИЮ 

ЗАДАЧ ПО ФИЗИКЕ 

Действие  В чем заключается действие 

1.Выделение 

объекта  

и явления 

1.1. Чтение задачи, рассмотрение физического явления, о котором идет 

речь в задаче, повторное чтение задачи. 

1.2. Выбор модели объекта и явления . 

1.3. Выделение условия и требования задачи, краткая их запись. При 

необходимости добавление справочных данных 

2.Выбор метода 

решения 

2.1. Рассмотрение условия и требования в тексте задачи с целью 

определения, какие методы (подходы) могли бы позволить решить 

задачу. 

2.2. Выбор метода (методов) решения задачи с указанием 

особенностей применения метода к исследованию выбранной модели 

явления. 

3.Решение 

3.1. Применение метода (методов) решения и определение 

соотношения между величинами требования и условия задачи. 

3.2. Вычисление значений искомых величин. 

4.Проверка 

полученного 

результата 

4.1. Уточнение, выполнено ли требование задачи. 

4.2. Выбор метода проверки результата. 

4.3. Проверка правильности полученного результата. 



ВЫНУЖДЕННЫЕ КОЛЕБАНИЯ 

ОСЦИЛЛЯТОРА 
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Уравнения для определения характеристик колебаний осциллятора: 



ВЫНУЖДЕННЫЕ КОЛЕБАНИЯ ОСЦИЛЛЯТОРА  
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В общем виде закон вынужденных колебаний – это неоднородное 

дифференциальное уравнение: 
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Решение данного уравнения в общем виде: 

1)  

2)  

Вынужденные колебания осциллятора: 

 осциллятор + внешняя периодическая сила, например, такого вида 

tcosист  0или 



ВЫНУЖДЕННЫЕ КОЛЕБАНИЯ  

(ГРАФИК) 
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ВЫНУЖДЕННЫЕ 

МЕХАНИЧЕСКИЕ КОЛЕБАНИЯ  

(ЗАКОНЫ И УРАВНЕНИЯ ДЛЯ РЕШЕНИЯ ЗАДАЧ) 
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ВЫНУЖДЕННЫЕ 

МЕХАНИЧЕСКИЕ КОЛЕБАНИЯ  

( ПРИМЕР РЕШЕНИЯ ЗАДАЧ) 
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ВЫНУЖДЕННЫЕ 

МЕХАНИЧЕСКИЕ КОЛЕБАНИЯ  
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«Обобщенный подход  

к решению задач 

заключается в том, что…» 

Вывод: 



Успешного решения задач! 


